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连云港糖袋助力臂哪家便宜

生成日期: 2025-10-26

    所述的夹紧松开装置包括夹紧松开气缸卡座4、夹紧松开气缸连接杆5、夹紧松开气缸固定板6、夹紧松
开气缸9、可调手柄7、夹紧上侧板20、夹紧下侧板21、V型夹紧块22、齿轮轴承26、齿轮转轴28、夹紧上侧板固
定块一29、夹紧下侧板固定块一30、夹紧上侧板固定块二31、夹紧下侧板固定块二32、下齿条33、齿轮34、上
齿条35，所述的夹紧上侧板固定块一29、夹紧下侧板固定块一30、夹紧上侧板固定块二31、夹紧上侧板固定块
二32分别固定在上下分布的左右移动导向杆10上，且成间隔分布。夹紧松开气缸固定板6固定在夹紧上侧板固定
块一29上，夹紧松开气缸9固定在夹紧松开气缸固定板6上；夹紧松开气缸卡座4固定在夹紧下侧板固定块一30上，
夹紧松开气缸连接杆5固定在夹紧松开气缸9上并与紧松开气缸卡座4卡合；可调手柄7将夹紧上侧板20固定在夹
紧上侧板固定块一29、夹紧上侧板固定块二31上，可调手柄7将夹紧下侧板21以及夹紧下侧板固定块一30、夹紧
下侧板固定块二32上，V型夹紧块22分别固定在夹紧上侧板20和夹紧下侧板21上，将套圈8夹紧，且可调手柄7带
锁紧功能。夹紧上侧板20和夹紧下侧板21间有间距，夹紧上侧板20位于上方。齿轮转轴28固定左右移动连接
块27上，齿轮轴承26固定在齿轮转轴28上。雨花台区多功能助力臂推荐厂家！连云港糖袋助力臂哪家便宜

    小臂3的两侧板也设置相同的结构，此处不再重复说明。传感器可以是张力测量仪器贴片，一般为加速
度传感器。张紧维护方法如下：首先分别拆卸大臂2、小臂3上开孔7所对应的压盖19，将传感器固定在传动带上，
拨动传动带测得张力结果；取下柱塞9，用扳手放松张紧轮，根据测量张力结果，调节顶丝13控制带的张紧力，
使其满足要求；重新固定松紧轮11位置，安装柱塞9和压盖19。实施例2、本实施例在实施例1的基础上改进，如
图7、8所示，大臂2、大臂盖板6有放射状加强筋18，小臂3和小臂盖板15也有类似结构。如图9所示，肩部关节
带轮有内腔结构，用于增加支撑轴承数量，形成多支点单向固定，提高刚性。如图6所示，在肩关节处使用薄型
交叉滚子轴承14，减小空间尺寸，提高承受弯矩的能力。肩关节交叉滚子轴承的轴向面与内腔定位面之间预留
间隙，防止轴的温升引起轴伸长，产生附加应力。肘关节、腕关节也有上述相同结构，此处不再叙述。以上本
发明的具体实施方式，并不构成对本发明保护范围的限定。任何根据本发明的技术构思所作出的各种其他相应
的改变与变形，均应包含在本发明权利要求的保护范围内。连云港糖袋助力臂哪家便宜溧水区常见助力臂推荐
厂家！

    实施例2，一种纯气动助力机械臂装置，所述气动夹具4包括固定设置在翻转转轴311上的夹具连接
板401，夹具连接板401上固定设置有滑轨402，滑轨402的一端固定设置有第1卡爪403、另一端活动设置有第二
卡爪404，第二卡爪404固定设置在与滑轨402滑动配合的滑动架405上，夹具连接板401之间设置有用于带动滑动
架405在滑轨313内滑动的夹紧气缸406，所述控制单元2还包括控制夹紧气缸406动作的夹紧控制阀202。通过夹
紧气缸406带动第二卡爪404运动，同时第1卡爪403固定不动，不只可以实现夹具的夹紧和展开，而且只有一个
卡爪动作结构简单、紧凑，同时便于生产制作。本实施例的其他结构与实施例1相同。实施例3，一种纯气动助
力机械臂装置，所述翻转连杆307为弧形，所述传动齿轮306为扇形齿轮，弧形的翻转连杆307与扇形齿轮为一体
式设置。将翻转连杆307设置为弧形，可以随着翻转气缸304动作均匀地推动传动齿轮306转动，进而使翻转转
轴311均匀地转动，可以在不同位置准确停机便于对工件进行加工处理。本实施例的其他结构与实施例1相同。
实施例4，一种纯气动助力机械臂装置，所述限位结构包括设置在翻转轴座305的外侧的两个螺栓座701，两个螺
栓座701设置在同一水平面内且左右对称。

    抵消因悬臂状态造成的变形量不同对轴承的影响；6)本发明克服了现有scara型搬运机械手由于机械
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臂空间紧凑、刚度较难保证，从而存在张紧维护困难的现状，本发明的scara型搬运机械手便于张紧维护，无
需拆卸壳体即可方便对内部传动带进行张紧维护；7)scara机械臂的长度决定了其搬运作业的范围，臂越长工作
范围越广，但是当scara机械臂处于伸直状态时，在负载和重力作用下使得机械臂处于悬臂状态，这对机械臂
的刚性是极大的考验，如果变形过大会极大影响机械臂精度。由于半导体工厂的洁净室造价极高，为了节省空
间，要求机械手尽可能紧凑，壁厚变薄横截面积变小，会削弱机械手的刚性。在高频率工作条件下，悬臂状态
频繁出现，本发明实现了在有限的空间内增大机械臂的刚性。结构紧凑，悬臂状态变形小、刚性高。江宁区室
内深加工助力臂推荐厂家！

    可调手柄将夹紧下侧板以及夹紧下侧板固定块一、夹紧下侧板固定块二上，V型夹紧块分别固定在夹紧
上侧板和夹紧下侧板上，将套圈夹紧。齿轮转轴固定左右移动连接块上，齿轮轴承固定在齿轮转轴上，齿轮固
定在齿轮轴承上，下齿条固定在夹紧下侧板固定块一和左右移动连接块上并与齿轮啮合，上齿条固定在夹紧上
侧板固定块二和左右移动连接块上并与齿轮啮合。实现了工位的自动转换，把套圈一级级的送往下一道工位工
序。所述的夹紧上侧板固定块一、夹紧下侧板固定块一、夹紧上侧板固定块二、夹紧上侧板固定块二分别通过
直线轴承固定在左右移动导向杆上，进行了有效支撑，使用寿命长。所述的可调手柄带锁紧功能，不会松开，
定位及紧固可靠。所述的夹紧上侧板和夹紧下侧板上分别设有调节用的腰形长槽，调节方便。所述的夹紧上侧
板和夹紧下侧板上设有的V型夹紧块，且成相向分布，结构合理，定位精确。使用本发明可以达到以下有益效
果：本发明一种轴承套圈移动机械手，适用于多工位轴承套圈在单一工作台面的搬运，是自动化连线中的工件
流水转移部分。本发明机械手只在前后移动上采用导轨，其他采用光轴材料的导向轴移动以及齿轮齿条结构的
夹紧松开。溧水区包装袋助力臂推荐厂家！连云港糖袋助力臂哪家便宜

浦口区包装袋助力臂推荐厂家！连云港糖袋助力臂哪家便宜

    刹车电机3、电动推杆一11、电动推杆二52以及和电磁阀等各个部件的开关操作按键是在控制面板15上
的控制按钮进行操控也可以通过遥控器来进行无线操控，可以一人自由操作，减少成本付出。支撑框架1远离竖
杆2的一侧设有登高台阶以及扶手，登高台阶及扶手用于操作人员在板材工件升到超过人体高度无法站立地面对
板材工件准确安装时，人员可从机械自身三个台阶上去，增高操作高度又方便安装操作，扶手按人体工程学角
度设计，方便人员运行时把握，更好对吸盘吸附工件的运行轨迹操控。本实用新型提供的立式板材安装搬运机
械手设备的工作原理如下：操作人员启动刹车电机3，刹车电机3工作通过蜗轮蜗杆减速器4带动输出轴6转动，
进而带动精密滚珠丝杆7转动，由于通过滚珠丝杆副与轴承块9连接，故精密滚珠丝杆7转动能够带动真空吸盘
架8向上移动或向下移动，实现将真空吸盘架8调节至合适高度，然后利用真空吸盘架8将板材吸附固定，然后再
次运行刹车电机3，实现带动真空吸盘架8以及板材移动至合适高度，然后运行电动推杆一11，电动推杆一11工
作带动竖杆2围绕与底座5连接的转动座进行转动，进而带动真空吸盘架8以及板材进行转动，从而实现对板材的
俯仰角度进行调节。连云港糖袋助力臂哪家便宜

上海劲容自动化设备有限公司致力于机械及行业设备，是一家生产型的公司。公司业务涵盖气管吸吊机，
助力机械手，真空吊具，轨道交通等，价格合理，品质有保证。公司从事机械及行业设备多年，有着创新的设
计、强大的技术，还有一批专业化的队伍，确保为客户提供良好的产品及服务。上海劲容自动化立足于全国市
场，依托强大的研发实力，融合前沿的技术理念，飞快响应客户的变化需求。


